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 الممخّص  

 
تاا  ة ب ع,ااذل  ل ااً  مسااجً  اعااظ يي  اعااو مي و ب اعااظ ى ب  ذ ااا  اعااظ ى  يعااج ه ااالب ب أتااة أظاظااا عدااج  اجأعاا 

بعهيجو بلاعظسوبول  ب اعظ ى ب ثجعيل ا  بعظخ ب  ب تجع ب لإيجج  تذ  هلب بلاعظسوبو ب افس   ماي عداج  ب سا ول ب بهوأاج ي   
ي  ب ججوي  يظ  ب خل أج تعأج  يسع جهجز ب تجع ب مي ب اعظ ى ب على ظوبظأيجً  يعاذ على تعجب أعداا ب عاذ ب ,أيع

أاااجوباظوبع اعاااجيول ب ظجهيااازبع ب اتلياااال أ  ااااج يابااا  أ  ع,لااار علياااذ بعااا  ب عداااج  ب فوعااايل  ب ااالي ياثاااذ ب اعاااظ ى ب  عاااى 
 ظوبظأيا ب عاذل ااج يعجع  مي ب تص ذ على ب اؤثوبع ب اظتباا مي ب أجوباظوبع ب ظاي يجاب أ  ظخ اع  عالياا ب ظ,ا يول 

 جوباظوبع ب اتسسا  لاعظسوبو ب  يعجايبي  عدج  ب س ول قي  ب  وبعا أجعظأ ب هج أج أ
 

ب اظتب  بلاعظساج يلب ظبيفي   –ب اظتب  أعداج  ب سا ول  –بلاعظسوبو ب ا يعجايبي  –و أجوباظوبع ب عدج  ب بهوأج ي كممات مفتاحية
 عدج  اج أع  ب ع,ذ  -ب تجلاع ب عجأول  عدج  ب س ول  -
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  ABSTRACT    

 

This paper studies the post-failure system automation in accordance with two 

known levels. First one deals with stability failure level; the second level is to use the 

computer to find out a solution for this missed stability in the electrical power system. The 

computer device is located on a high level arrangement, which calculated the normal and 

smooth work of the system.                                                                                                      

It is important to pay attention to calibrated parameters of local equipment, which 

represent the low level arrangement of the work in such way that allows to obtain the 

factors affecting parameters. These parameters should be developed by replacing them 

with fabulous parameters which correct the dynamic stability of electrical power system.                                                                                                       
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 مة:مقدّ 
إ َّ ظ, يو أعداا عاذ جاذ ب ,جقا ب بهوأج يا يوظأ, بوظأج,جً تي يجً أزيج ل معج يا ب ظتب  أهله ب عداال على ب وغ  

 ظعاا    Huge Electrical Power System[1 ]بلاظعااجا ب بأيااو  عداااا ب ,جقااا ب بهوأج يااا    ااا  ب ظعسياا بع ب اظزبياا ل
ظعشاا     لAfter-Fault System[5,6]ذ ععاا اج ب شاأبا ب بهوأج يااا ظعاااااا  أقعااى ب عداااا ب ظاي  لأعدااا اااج أعاا  ب ع,اذ

عاج ه االب ب أتاة عايظ  أتثاذ تياة ياا  ااج     عأجب ع ي ل اعهج بخظلاذ بلاعظسوبو ب  يعجايبي مي عدج  ب ,جقا ب بهوأج ي
اا   لب اعظ ى ب ثاجعي   لا  اعظ ى بعهيجو بلاعظسوبو لب اعظ ى ب  ذ ل  مسجً  اعظ يي  اعو مي وأظاظا عدج  اج أع  ب ع,ذ

جهااجز  يسااعمااي عدااج  ب ساا ول ب بهوأااج ي    Missed Stability بعااظخ ب  ب تجعاا ب لإيجااج  تااذ  هاالب بلاعااظسوبو ب افساا  
ب جاجوي   أعدااا ب عااذب عااذ ب ,أيعاي    أعدااايعااذ علاى تعاجب     Up-Level ب تجع ب مي ب اعاظ ى ب علاى ظوبظأياجً 

أ  ااج  Local Equipment Parameters Calibration ول ب ظجهيازبع ب اتليااأاجوباظوبع اعاجي ياظ  ب خال أج تعاأج 
-Down   ب اعااظ ى ب  عااى  ظوبظأيااا ب عاااذااا  ياثااذ    Branch System ياباا  أ  ع,لاار عليااذ بعاا  ب عدااج  ب فوعااي

Level  يعاااجع  ماااي ب تصااا ذ علاااى ب ااااؤثوبع ب اظتبااااا ماااي ب أاااجوباظوبع ب ظاااي يجاااب أ  ظخ اااع  عالياااا ب ظ,ااا يواااااج 
ا   لعلى بعظأجو أ َّ بلاعظسوبو أشبذ عج     اعبأجعظأ ب هج أج أجوباظوبع ب اتسسا  لاعظسوبو ب  يعجايبي  عدج  ب س ول قي  ب  و 

بجمااا أ  عدااج  ب ساا ول ب بهوأااج ي علااى ب تفااجد علااى ب ظ بقااع أااي  بملاع ب اظ بقظااا ب اوأ ,ااا إ يااذ  لاسا ول ب شااأبا ب بهوأج يااا
  Normal System أثعجء ب عاذ ب ,أيعيمي بأيوبً  أ صغيوبً ء بج  ع بعع  ت  ة ظغيو افججئ 

اعااظ ى    اعااظ ى بعهيااجو بلاعااظسوبويدهااو ميااذ    ب ,أيعيااالااظتب  أ عداااا ب عاااذ    ب اخ,اا, ب أعياا ي 1يأااي  ب شاابذ ل
  [1]إيجج  تذ  هلب بلاعظسوبو ب افس   أجعظخ ب  ب تجع ب 

 ب ظاي ظتاذ أجلاعظااج  علاى ب تجعا بل مار  أبثاو ب اعاج ذ صاع أاً اا  خالاذ ب اعاج ذ     ل1أجلاعظعج  إ ى ب شابذ ل
 ااعد   Dynamic Stabilityب اعهجيااال اااي اعااج ذ ظتليااذ بلاعااظسوبو ب اا يعجايبي   ظعسياا بً ااا   جهااا ب عدااو ب ويج اايا  

ا   لبل ً ظت ي  ب ظ ثيوبع ب اظتباا أج ت  ب صغوي  لا  يلاع ب ويج يا ب لاخ,ياا   ب ,جقا ف ب تاجلاع ب ظاي أا  واج ظ ص 
اا  ااج يابا  أ  ياثاذ أاجالاذ أوعجاجاجً ا عاعجً    ب عجأول ب بهو ايبجعيبيا عع  ب ظغياوبع ب بأياول ماي عداج  ب ,جقاا ب بهوأاج ي

  الب اج عيظ  عو ذ مي ب عيجر ب سج    لأتة    ل ظتليذ بلاعظسوبو ب  يعجايبي  عدج  ب ,جقا ب بهوأج ي
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 متحكم بأنظمة العمل الطبيعيةلالمخطط البنيوي  -( 1الشكل)
 معمومات عن المعطيات اللازمة -0الحاسوب المحمي لممستوى العموي  -8حاسوب المستوى العموي -1

 معمومات عن بارامترات النظام -6معمومات عن المواصفات الوظيفية لمنظام الفرعي  -5إعطاء المؤثرات التحكمية  -4
 حدود النظام الفرعي -9نظام طاقة كيربائي  -8ين الحواسيب قنال الاتصالات ب -7 

 
 ىدفو:و  البحثأىمية 
علااى High Speed Efficiency ب اابعاا  زياج ل عاوعا ب ظا ثيوب  ا ء علاى بعاظخ ب  ب ,اور  ماي إ ساجءظباا    

ل ااً مااي    ل اعساا لب ظااي ظظوبااز علااى ظت ياا  عاا   ب ا  اا بع ععاا  تعااجب ب تااجلاع ب عااجأول ب   لظسيااي  بلاعااظسوبو ب اا يعجايبي
بااج  لآمجر  بععا مي ظ, يو ب اعاج ذ ب اظعلساا أاعد  ب ,جقاا ب بهوأج يااج ي ل أتية يعاح أفظح    اظ, ول   تجلاع ات  ل

 لعد  ب بهوأج يا أتية عتصذ  Complicated Calculations يه ف ب أتة إ ى ب ظع ا مي إجوبء ب تعجأجع ب اعس ل 
"أاج ظعظي  ب اوظأ,ا على عأيذ ب اثاجذ ب  بخلا مي ب  وبعجع ب بهوأج يا  ا مي ب أجوباظوبعا  خلا هج على إابجعيا ظأعي ب ظع  

خجصااا إلب عومعااج أ  ثاااا ظعظياااجع ع ياا ل تاا ثع عااج   أصاا ول ل Unexpected Blackouts ب بهوأااج ي غيااو ب اظ قااع"
بال ً    لماي غاوب بعا ب    اظتا لمي شاجذ غوب ب  لاياجع ب   ب لي تصذ مي أايوبج ب شاج يا  ب ظعظي  جعلبو اعه ل2333

بعاظ عى ب ظعاار ماي اااج  [7]الي   ععاا 53أبثو ا   ميالب ب ظعظي  أثَّو  ل2333عج   لي,ج يجإب ظعظي  ب لي تصذ مي 
  علااذ ااا  ب  بجااب مااي ااالب ب  وبعااجع ب بهوأج يااا ب ظااي ظأتااة مااي ظتليااذ بلاعااظسوبو ب بهوأااج ي  جاااذ ب ,جقااا ب بهوأج يااال 

  1997عج   أي جً  عظي  ق  تصذ مي ع وياب ظ ب عيجر لبو أ 
 
 
 

 مواده:و  طريقة البحث
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أجلإ اجما  Transient Process لتجلاع ب عاجأول   ب اعالجامي الب ب أتة على ب علاقجع ب ويج يا  بلاعظاج ظ َّ 
لاع اثذ ,ويساا عيا ظ   عد  ب ,جقا ب بهوأج يا أجلاعظعج  إ ى ب ,ور ب وب  ل مي تذ ب اعج بلاعظسوبو ب  يعجايبي  إ ى ظتليذ

اااا  اجا عاااا بأياااول اااا  بااال ً    ل,ا غاااج  ج,ويساااا ب تااالف أ عااا   اااا  ب  وجاااا ب ثجعياااا  ب ,ويساااا ب ظ وجياااا عل ب ,اااور ب اؤعة
,ويسااا   بقظاوب ب  وبعاجع ب بهوأج ياا علاى اعاظ ى ب ظجاجوب ب علايااا ب عج اياا ب ا و عاا ماي ع,اجر ب علاا   ب هع عايال بااج ظا َّ 

ااا  ثَّاا َّ اسجوعظهااج أج ,ويسااا    عااح عااويث  بثااو ب عدويااجع بعااظخ باجً مااي ب اجااجذ ب ااا و  إجااوبء ااعااظعأ,ا ااا  خاالاذ 
  مي ب أتةا ل ب اعظ

 
 النمذجة الرياضية لمطريقة المعتمدة:و  التحميل

ظسلياااذ ب عااا   أي  Variables Parametersاااا  خااالاذ ظ,أيااار ,ويساااا ب اعاااجالاع ب اظغياااول اااالب ب ظتلياااذ  ياااظ 
 Electrical power system Generators ب ظي ظت ة مي ا   بع عدج  ب ,جقا ب بهوأج ي لو بلإجاج ي  لتجلاع ب عجأ

ذ أج تعأج  اايزبع لقي  ب  وبعا ب ظاي ظظتا   اا  عا   ب اعاج لاع    لااله ب تاجلاع ب عاجأول  Characteristics تية عَّ خة
إ َّ عداااج  ب اعاااج لاع ب ظفج اااليا ب لاخ,ياااا   [3,2]ب ظبجالياااا ب  بصااافا  لا  ااا بع ب عجالاااا ماااي إ,اااجو عداااج  ب سااا ول ب بهوأاااج ي

 وبجمظي عأو ععهجيَّ ظأعي ا  يلاع اله ب ا   بع  ب ظي يظ  ا  خلا ذ   ب  بصفا  توبا ب ا   بع مي عدج  ب ,جقا ب اعس 
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أجلإ اجما  لااله ب أاجوباظوبع ب اأيعاا أعالاه لا   بع ا  خلاذ  Generators Rotor توبا ب  ب و ظ صيفياب  
   إ َّ ظغيااو أاااجب  تاا  ة  بول ب سصااو  مسااجً  لاخ,اا, ب هيبلااي  عدااج  عاااذ 1إ ااى ب شااو , بلاأظ ب يااا  لاعج  ااا ب ظفج االيا ل

باال ً عجقليااجع ب عساا     Yأي  لب اظأج  ااا   عاال   لاصااف مجع ب خجصااا   ,جقااا ب بهوأج يااا يساا   إ ااى ظغيااو اظ بماارجالااا ب 
لظغيااو  يساا    jiy   jiأشاابذ   وي أ َّ ظغيااو    عااظعظه أج  ااو ولاباالب يَّ     ل1ب  بخلااا مااي ب اعج  ااا ل   بلإ ااجميا 
 ب اابعااا  Available Parameters   مااي اااله ب تج ااا ماار  اجا عااا قااي  ب أااجوباظوبع1ل عفعااذ تااذ ب اعج  اااأ ب اظعلاار

لعداج   ععا  ل اً يابا  ظ,أيار تعاجب    ظسجأذ اجا عا ب اايزبع ب بهو  يعجايبيا  لتج ا ب عجأول 1ب  بخلا مي ب اعج  ا ل  
عالياجع    ل ً على شبذ عاليجع قجع ياا   لب ظي ظَّسل َّ  على أعج  اجا عا ت    اجه  ا   ب اايزبعظسويأي  هله    أعي,
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 ابعاأا   إ َّ ظغياو 1باج ا  اأي  ماي ب شابذ ل Down Level اعظ ى أ عى   Upper Level أ  اعظ ى أعلى اوبزيا
يَّعلأَّاول ععاذ  لب تج ياا علاى عداج  ,جقاا ا  ع ا  بت   ا  موا  بت  ا  مو ا ب ا بول   ت  ة  بول ب سصو غيو ب اظججععا
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 و[4]أج ظصتيح عتصذ على ثجعي عدج  اعج لاع اظغيول       أرجوبء ب ظفج ذ أج ععأا 
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)(&)(  عتصااذ علااى ب اَّعااجاةلاع 4ل   3ااا  خاالاذ إجااوبء ب تعااجب ب ظبااجالي  لاعااج لاع ل   إل  tLtM ii 
ععا  ل اً يابا  بظجأاا اعج  اا ب اايازبع ب بهو ايبجعيبياا    بعاظخ باهج عا ل ااوبع   تية ياب  تفدهج مي لببول ب تجعا ب

)( لتج ااا ب عااجأول  لعدااج  
~

ti   اااله    ل ااً أ لا ااا ب ابعااا ب اظأجيعااا  اا بوبع ب سصااو ب اععاا أا علااى  بول ب سصااو ب سجع يااال
 ب اعج  ا اي و

;)(
!2

1
)()()(

~ 2iiii MltLtt   

 تيةو
)(ti

 -  ب اايزل ب بهو ايبجعيبيا  لتج ا ب عجأول ب سجع يا 
 تدياا  اجا عاا ب اايازبع    علاه ياب  ب تص ذ على عظج ه عالياأجعظخ ب  تعجأجع ب اعج لاع ب اأيعا أ    ابلب

 لتاجلاع ب عاجأول ععا  تا  ة  بول ب سصاو ماي إ,اجو ماوا   Electromechanical Characteristicsب بهو ايبجعيبياا 
  General Plan بت  ا  مو ا ب اخ,, ب عج   عدج  ب ,جقا 

 , بلاعاااظسوبو ب ااا يعجايبي ياااظلخد ماااي إيجاااج  ب اعاااظ ي أشاااو Control Effectsإ َّ ظت يااا  ب ااااؤثوبع ب اظتبااااا 
ب االي ي ااا  بعااظسوبو ب ااظتب  أعدااج  ب ,جقااا  ععاا  ل ااً يؤخاال    لLoad Reduceب صااغوي ب االاز   ظخفاايث ب تا  ااا 
أ  اا  خالاذ اعاظ ى ظخفايث تا  اا ب ظ وأيعاجع ماي  Switch off Generatorsأج تعاأج  عا   ب ا  ا بع ب افصا  ا 

اا  ب اظ,لأااجع بلاتظيج,يااا لاعاظسوبو  عدااج  اااج أعاا     Inductionأاجلاع,لار ااا  ب ظهياايه ب اع,ااى    باذ ات,ااا بهوأج يااا
 بلاعظسوبو ب  يعجايبي ب عجأو  هلب ب عدج   م لًا ع  لب ع,ذ

ل ااً    بقاعل ااً اا  أجاذ ب تفااجد علاى بلاعاظسوبو ب اا يعجايبي ب اظ     إ َّ ظت يا  ب ظخفايث ب االاز   لتا  اا ب صاغويا
قجعاا ل أعجعاايا يظ,لااب عاا   بأيااو ااا  تعااجأجع بلاعااظسوبو ععاا  ظغيااو بلاعااظ,جعا ب اع,ااى  أ صاافهج ععاا  ب ظهياايه 

iTP 
ل اً عا  ,ويار إجاوبء ب ظفج اذ  اجا عاا ب اعاج لاع    أجلاعظعج  إ ى اجلَّبةول أعلاه ياب  ظأعي, ب تاذل    لاتوً ب   ي 

 اظفج ظا معتصذ علىو  اوظي  على ب ظ ب ي أج ععأا  لاعظ,جعجع ب 1ل
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 ب لي يظعجعب اع ب اؤثوبع ب صغويا ب  و ويا   miniTP  ياب  بخظيجو بلاعتوبف ب صغوي  6ا  ب اعج  ا ل
بَّ  أااذ  إ َّ    ااظلتل شااو, بلاعااظسوبو مياااج يظعلاار أااجاظزبزبع عصااف  ب ظااي ظااظتب  أ اااج  بلاعااظسوبو ب اا يعجايبي  عدااج  ب ,جقااا ب اَّ

 يَّصجغ على شبذ ب علاقا ب ظج ياو   ب   ول ب   يا   ب و ب ا   بع ب ظ بقظيا
180)( tji 

إ َّ اعااا  ا ب اااظتب  أعداااج  ااااج أعااا  ب ع,اااذ ظظ,لاااب ب تصااا ذ علاااى علاقاااا ب ااااؤثوبع ب ظتباياااا ععااا  ب عااا   ب اتااا    
بَّ  ااظلتل ياباا  ظ  اايح    ب صااج تا  اعااجيول ب ظجهياازبع ب ا  ااعيا  لات,ااجع لبع اجااجلاع عاااذ بأيااول      أهااج لأااجوباظوبع ب اَّ

  ب اأاي  أ عاجهل أيعااج 2ماي تج اا ب ع,اذ اا  خالاذ ب شابذ ل   ظغيوبع بعظ,جعا ب ا   بع ععا  ب عااذ ماي ب عداج  ب ,أيعاي
  tأ لا ا ب زا     ظغيو ب زب يا 3يأي  ب شبذ ل

 
 في حالة العطلو  تغيرات استطاعة المولدات عند العمل في النظام الطبيعي, –( 8الشكل )

 
 tبدلالة الزمن  تغير الزاوية  –( 0الشكل )

 
يأي  ب شبذ    خ, , عسذ ب س ول ب بهوأج يال   تج ا بعهيجو بلاعظسوبو ب  يعجايبي عع  مصذ أت 4  ي  ح ب شبذ ل

 أثعجء ب خو ج ا  بلاعظسوبو مي  tأ لا ا ب زا     علاقا ب زب يا 5ل
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 انييار الاستقرار الديناميكي عند فصل أحد خطوط نقل القدرة الكيربائية –( 4الشكل)

 
 أثناء الخروج من الاستقرار tبدلالة الزمن   علاقة الزاوية -(5الشكل )

 
 جة لحالة الاستقرار الديناميكي لنظام القدرة الكيربائي:ذ  م  ن  خوارزمية الموديل الرياضي الم  

يدهو ميذ اعظ ى بعهياجو     ل ب لي يأي  ب اخ,, ب اعهجي  لظتب  أ عداا ب عاذ ب ,أيعيا1أجلاعظعج  إ ى ب شبذ ل
ل   أعالاه عع,لار أ بيااً 2علاى غاوبو ب علاقاا ل   ,ا ب تجعا بلجاعظ ى إيجاج  تاذ  هالب بلاعاظسوبو ب افسا   أ عا   بلاعظسوبول

ب عداااج  ب بلااايل أ  أظعأياااو آخاااول ياااظ     أعاااجء  ب خ بوزاياااا ب ا,ل أاااا أجظجاااجه ظت يااا  ب علاقاااا أاااي  ظاااجأعي ب عداااج  ب فوعاااي ماااي
  لاع ب اأع, بجمظيوعدج  ب اعجظ صيف 

)7(
y

yS FF 

 ب ظجأع ب صتيح  لعدج  ببذ   - SFتيةو  
        yF -  ب ظجأع  ب صتيح  لعدج  ب فوعي 

خالاذ  ب علاقاا    يظت   ب ظجأع ب صاتيح ب اشاظر أج ععاأا  لأاجوباظوبع ب  بخلاا ماي علاقاا بلاعاظسوبو ب ا يعجايبي اا 
 بمظياو
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علاااى شااابذ اظغياااوبع  بخلياااا  jأ   iب عداااج  ب فوعاااي     S  ابااالب مسااا  ظااا  إ خاااجذ علاقاااا بوظأاااج, أاااي  ب عداااج  
Internal Variables   ب ظي ظالً ب شبذ بمظيو 
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أج خل أج تعأج  أ  ب اظغيوبع ب خجوجياا     8ل   7 ,ويسا ب ظ وجيا أي ,ويسا ب غوب يج  على ب علاقظي  لأظ,أير ب
بلاعاظ,جعا ب و ياا علاى تا    ب عداج  ب فوعاي مرععاج عتصاذ علاى اصاف ما ب اشاظسجع    اي عأاجول عا  بلاعاظ,جعا ب فعلياا

 أي عتصذ على  ب علاقاو ب خجصا  لعدج  ب فوعي
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  اباالب ماار  ب عدااج  ب خج ااع  هااله ب خ بوزايااا يعاااح أ اااج  ظتباا  عااج ي أ عداااا عاااذ جاااذ ب ,جقااا ب بهوأج يااا 
يجاا و    ب اااؤثوبع ب ظتبايااا ب اتي,ااا أج عدااج  ب ااا و      ل ااً أف ااذ ب تعااجب ب اظبجاااذ  جايااع ب أااجوباظوبع    ااخااب 

ب فعج يا ب ظي ظظايز أهج اله ب خ بوزايا ععا  ظ,أيسهاج اا  خالاذ ب تجعا ب ظظا ظى اا  ظأعاي, اب عجظهاج    ب ظع يذ أ  ب عوعا
 Real بهوأاج ي ب لازااا لاعاظسوبوه ب ا يعجايبي ماي ب ازا  ب فعلاي ب ظي ظ صف أشبذ تسيسي باذ أاجوباظوبع عداج  ب ,جقاا ب

Time  
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  :الاستنتاجات والتوصيات
 وبمظيايَّاب  إجاجذ عظج ه ب أتة مي ب عسج, 

ل اً اا     أصا ول ج يا ل ظ, يو عدا  ب ,جقاا ب بهوأج ياا   مي  ظسيي  ب أجوباظوبع ب  بخلا مي ظتعي  إعج ل ب عدو .1
خ ااجعهج  لاعهجيااا ب ظ, يوياا ب ظااي ظساا   إ ااى ب تااذ ب م ااذ   جلاي  هااله ب أااجوباظوبع   ب ااحخالاذ ب ظوبيااز علااى ظت ياا      ب 

  ب اعش    

ظت ي  ب اؤثوبع ب ظتباياا    خ بوزايا  لظتليذ ب عويع  لاعظسوبو ب  يعجايبي  عدج  ب ,جقا أعجء   ل,ويسابقظوب  ظ   .8
عاليااا  أج فعااذ أبثااو ب ععجصااو ظاا ثيوبً مااي بع ظاثااذ  اااله ب اااؤثو ؛ إل إب صااغويا ب  ااو ويا ااا  أجااذ عدااج  اااج أعاا  ب ع,ااذ

  ب ظتب  مي عدج  ب ,جقا ب بهوأج يا

عذ ا  ب  ب ح عا   ب خال أج تعاأج  إل إ ؛ اعو ما لإيجج  ب أجوباظوبع ب اظغيولب,ور ب اله ب ,ويسا ع  ظخظلف  .0
ذ أج تعااأج  ااياازبع اااله ب تااجلاع ب عااجأولل اعااج لاع عدااج  عاااذ ب ا  اا بع  ظااي ظظتاا   ااا  عاا   ب اعااج لاع ب   تيااة عَّاا خة

 ب ظبجاليا ب  بصفا  لا   بع ب عجالا مي إ,جو عدج  ب س ول ب بهوأج ي  

ب صااغويا    ظت ياا  ب اااؤثوبع ب ظتبايااا ب  ااو ويا   لبعااظخ ب  أوعااجاه ظتليااذ بلاعااظسوبو ب اا يعجايبي  عدااج  ب ,جقااا .4
 ب ب اوبازي  مساجً  اعاجيول ظجهيازبع ب ات,اجع ااج يعاح أزياج ل ا,او ل  عاوعا ب تجعا ل ا  إ,جو أعداا اج أع  ب ع,ذ

 ب اتليا لب ا  عيا  

عظججياا   إ َّ ب أع  ب عجأر ياؤ ي إ اى زياج ل ا ث قياا .5 ب ظاي ب ظاي ظعظأاو اا  أقعاى ب عدااا    أعدااا ااج أعا  ب ع,اذ ب 
 ظعاذ عع اج ب شأبا ب بهوأج يا 

 
ظ عايع  ياي و ب اجاجذ ب  ذ اا ظج ي  بمب  وبعاا ماي ب اجاب ظوبياز علاى    ي صاى أاظجأعاا ب أتاة ماي االب ب ا ااجو

لااؤثوبع ب ظتباياا   أ ر ب اجاجذ ب ثاجعي اا  ظت يا    لظ, يو عدا  ب ,جقاا ب بهوأج ياا   ب أجوباظوبع ب  بخلا مي ظتعي  إ,جو
   ل ً أجعظخ ب  ب تجع ب   ب صغويا ب  و ويا ا  أجذ عدج  اج أع  ب ع,ذ
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م يااا مااي أعداااا اااج أعاا  ب ع,ااذ  مسااجً  شااو , ب  ياا  ب اااؤثوبع ب ظتباياااي  ف  أو ياا زيل ف  أ  شااظو أذل ظااح -4
   1993ل بلاعظسوبو ب  يعجايبي

  731ل 1983اعش وبع ججاعا تلب  ظتليذ ب شأبجع ب بهوأج يال   شعأج ل ادفول  -5
 صفتا 485ل 1994ل اعش وبع ججاعا ظشوي  ظتليذ ب شأبجع ب بهوأج يا   أعأول ج وجل  -6
 ا قع ب ا ع عا ا وبلاعظوعيع ب عج ايا   ا ع عا  يبيأي يج ب تول على شأبا -7
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